
Disciplina Docente Anno Percorsi Presidente Componenti Supplenti
Esperti della 

materia
Data model identification and intelligent 

control
David Naso II COMUNE David Naso

Paolo Lino, Luca De Cicco, Paolo 

Roberto Massenio

Electric drives\1st  Module: Dynamic modeling 

of electric machines

Giuseppe Leonardo 

Cascella
II COMUNE

Giuseppe Leonardo 

Cascella
Brescia Elia

Electric drives\2
nd

  Module: Control of electric 

drives

Giuseppe Leonardo 

Cascella
II COMUNE

Giuseppe Leonardo 

Cascella
Brescia Elia

Model predictive control Saverio Mascolo II COMUNE Saverio Mascolo Luca De Cicco
Vito Andrea 

RACANELLI

Robotics\1st  Module: Industrial handling Paolo Lino II COMUNE Paolo Lino Luca De Cicco

Robotics\2
nd

  Module: mobile and field 

robotics
Luca De Cicco II COMUNE Paolo Lino Luca De Cicco

Digital Programmable Systems Martino De Carlo I Robotics Martino De Carlo Vittorio Passaro
Francesco De 

Leonardis
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